Kurzbeschreibung

Zusammen mit dem Magnetsystem

NHS4030MS bildet das Auswertesystem

einen kontaktlosen magnetischen Sensor,
insbesondere fur die Anwendung als Referenz-
schalter aufgrund der hohen Wiederholgenauigkeit.
Die Elektronik ist vergossen in einem V4A
Edelstahlrohr mit einem M16-Feingewinde, und somit
gegen Feuchtigkeit und dauerhaftem Flussigkeitskontakt geschutzt.
Eine LED am Sensor gibt den aktuellen Schaltzustand wieder.

Elektrische Daten

Parameter Min. Typ. Max. Einheit

Versorgungsspannung (Ub - GND) 7,5 12-24 26,5 V

Stromaufnahme (Ub = 24,0V) 8 12 mA

Ausgangsspannung “High” PNP-Variante 23,30 23,80 Ub V

Ausgangsspannung “Low” PNP-Variante GND \Y

Ausgangsspannung “High” NPN-Variante Ub \Y

Ausgangsspannung “Low” NPN-Variante GND 0,20 0,70 \Y

Ausgangsentnahmestrom 200 mA

Abtastfrequenz 4 kHz

Umgebungsparameter

Parameter Min. Typ. Max. Einheit

Temperaturbereich -10 25 60 °C

Schutzart P67

Materialien

Gehause V4A Edelstahl Frontkappe POM

Litzenisolation Polypropylen Endkappe POM

Mantelmaterial PUR

Verguss PUR

Kabel

Farbe Bezeichner |Beschreibung Kupferlitze mit Querschnitt 0,09mm? und

Schwarz | Us Schaltausgang verzinnten Kabelenden

Braun Ub Positive Betriebsspannung

Blau GND Bezugspotential

Varianten

Offener Kollektor (PNP) Offener Emitter (NPN) Push-Pull (PNP + NPN)
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Befestigung

M16x1,5 Mutter SW19
(wird mitgeliefert)

Abmessungen
47,0001
45.00
.0

16.00
M16x1,5

Mutter V4A
M16x1,5
SW19

Ausrichtungs-,
linie

zur
Ausrichtung

Kabel:
3 Litzen 0,09mm? (AWG28)
da = 2,30mm PUR-Mantel
Schleppkettenfahig

Anzeige-LED
Blau = An
Griin = Schalt
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Sensorausgang

Wird der Sensor als Referenzschalter in einer Maschine verwendet so ist die Umschaltzeit von
Interesse. Diese ist abhangig von dem Lastwiderstand und den parasitaren Kapazitaten.
Diese Kapazitaten sind insbesondere von der Kabellange und dem Kabeltyp abhangig.

Die Zeitspanne zwischen dem physikalischen Nulldurchgang des Magnetfeldes durch den
Detektor und dem Wechsel des Sensorausgangsignals von Low (0V)
nach High (Betriebsspannung) betragt beim PMSM16DS maximal 75ps.

Der Schaltausgang wechselt den Zustand von High nach Low wenn der Detektor ein positives
magnetisches Feld sicher erkannt hat. Dazu muss der Detektor in das positive Feld hinein-
ragen. Der Wechsel von Low nach High ist der eigentlich interessante Fall, hier erfolgt

das Umschalten exakt im Nulldurchgang vom positiven in das negative magnetische Feld.

Typische Anwendung

Im folgenden wird ein PMSM16-Detektorsystem als Referenzschalter in einer Verfahranlage
verwendet. Der bewegliche Teil ist der NHS4030MSV1ABS (rot), der Detektor

PMSM16DS (blau) befindet sich fest montiert am Maschinengestell (grau).

Das Magnetsystem wird mit einer konstanten Geschwindigkeit am Detektor vorbei bewegt (1),
dieser wechselt den Ausgangspegel sobald der Sensor vollstandig ein positives Magnetfeld (t2)
detektiert hat. Die Maschine bremst nun ab und fahrt in die entgegengesetzte Richtung (t3),
meist etwas langsamer, bis der Detektor einen Wechsel des Magnetfeldes erkennt (t4) und

den Ausgang entsprechend umschaltet. Dies ist dann der Referenzpunkt der Verfahranlage.

Detektor |:| |:| |:|
zu
Magnet I I I I
Richtung —_—) —_—) 4+—> [
Magnetfeld
am } '
Detektor ' ' '
—o —o —o —o
Zustand
Detektor
—o —o —o —o
—o —o —o —o
A
Ausgangs-
signal
t1 t2 t3 t4
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NHS4030MS

Kurzbeschreibung
Das Magnetsystem fur PMS4030DS besteht

aus einem Permanentmagneten welcher fir die ‘904‘
vereinfachte Montage in einem ABS-Gehause % ®

vergossen ist.

Durch die Langlocher kann das Magnetsystem
nachtraglich justiert werden um den gewunschten
Schaltpunkt einzustellen. Fir die Einfahrt von rechts nach links
und links nach rechts gibt es entsprechende Ausfuhrungen.

Umgebungsparameter

Parameter Min. Typ. Max. Einheit
Temperaturbereich -10 25 60 °C
Schutzart 1P68

Befestigung

M3 Zylinderkopf 8mm mit Innensechskant (wird mitgeliefert)

Abmessungen
30.00 +0.05 10.00 + 0.05
3.40 6.40
+0.05 1.80 £ 0.05
|
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Nennweite 30.00
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11.00 £ 0.05

8.00+0.05

Magnetbereich ————1
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Auswertesystem & Gesamtsystem

Nachfolgend werden die Eigenschaften des Gesamtsystems, bestehend aus Auswertesystem
PMSM16DS und Magnetsystem NHS4030MSABS, dargestellt. Voraussetzung ist
dass die Montagehinweise und Grenzwerte eingehalten werden.

Umgebungsparameter
Parameter Min. Typ. Max. Einheit
Temperaturbereich -10 25 60 °C
Schutzart P67
Toleranz und Abweichung
Parameter Min. Typ. Max. Einheit
Uber gesamten Temperaturbereich bei 0,1mm -15 -2,5/+2,5 15 um
0,5mm -28 -3/+3 28
1,0mm -37 -4/+4 37
Standardabweichung bei 21°C und 0,5mm 0,36 pum
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